Making Tachometer with Arduino
Materials:
· Arduino Nano
· TCRT5000 Kızılötesi Sensör
· Nokia 5110 Ekranı – 84×48 Grafik LCD
· Ayarlanabilir Voltaj Yükseltici Kart – MT3608
· TP4056 Type-C 1S 3.7V LiPo, Li-ion Pil Şarj Devresi
· IC125B S Mini Anahtar
· 1/4 W 10K Direnç 
· 1/4 W 100 R Direnç
· 18650 Li-ion Şarjlı Pil

Circuit : 
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Codes: 

	#include <LCD5110_Basic.h>

LCD5110 myGLCD(7, 6, 5, 3, 4);
extern uint8_t SmallFont[];
extern uint8_t MediumNumbers[];
extern uint8_t BigNumbers[];

int sensor = 9; 
boolean sensordurum; 
int eskidurum; 
unsigned long sure;
unsigned long oncekisure;
unsigned long rpm = 0;

void setup() {

  myGLCD.InitLCD();
  myGLCD.setContrast(65);
  eskidurum = LOW;
  oncekisure = 0;
  pinMode(sensor, INPUT);
}

void loop() {
  sensordurum = digitalRead(sensor);

  if (eskidurum != sensordurum) {     // eskidurum sensor durumuna eşit değil ise koşulun altındaki if e geçilecek yani hazırda bekleyecek

    if (sensordurum == LOW) {       //sensör beyaz yüzey ile karşılaşınca millis komutu milisaniye olarak  saymaya başlayıp oncekisureden fark alıyor
      sure = (millis() - oncekisure);
      rpm = (60000 / sure);       //rpm hesabı için frekansı 1/T yi kullandık, frekans birimi sn olduğu için 60 ile genişletildi dk cinsinden yazmak için
      oncekisure = millis();     // ve millis komutu mili saniye olarak saydığı için 1000 ile çarpılıp 1 saniye cinsine çevrildi
    }
    myGLCD.clrScr();
  }

  eskidurum = sensordurum;
  myGLCD.setFont(SmallFont);
  myGLCD.print("RPM", CENTER, 0);
  myGLCD.setFont(BigNumbers);
  myGLCD.printNumI(rpm, CENTER, 24);

}
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